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3. Otros registros especiales




1. Ajustes para HMI como maestro

1.1 HMI como maestro y conectado con s6lo una configuracion de esclavo:

1.1.1 Ajustes de los parametros de Comunicacion
1) Abrir "Aplicacion --- Establecer parametros de OP --- Configuracion de comunicacion”
2) En el Link1 y Link2 la configuracion es la siguiente:

Puerto de comunicacién: Cuando se utiliza HMI solamente, seleccionar COM1 significa usar el
puerto RS232 y seleccionar COM2 significa usar el puerto RS485. Cuando se utiliza un
HMI+PLC todo en uno, ya sea que el puerto RS232 o el puerto RS485 sea opcional en la HMI,
seleccione COM2.

Tipo de dispositivo: Modbus RTU esclavo

Velocidad de comunicacion, tiempo de espera de comunicacion, bit de verificacion, bit de datos,
bit de parada: de acuerdo con sus propias necesidades de comunicacidn, el maestro y el esclavo
deben configurarse de la misma manera.

ID de dispositivo: El nimero de esclavo a ser leido.

SYTCI— )

lIee= set‘ Network set “ 4larm/Other w Figure/Language |

-General
HIT PRI: [MT6070H (800%480)  ~|  HNI Match Select Table |
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~Linkl Set up-
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1.1.2 Configuracion de comunicacion de multiples dispositivos
1) Abra "Aplicacion --- Configuracion OP --- Configuracion de red"

Modo de direccion de ID del controlador: seleccione el modo estdndar predeterminado

| |

Com. set ” Network set H Alarm/Other H Figure/Language ‘ e

‘RS485/CAN_Bus Multi com.

Cntrlr ID addr. mod|Stanc~ Extded com. ID swit{35 o|-me

1.9 3 . . 7 [l T . 3
Extended mode j_i'.’,lﬂl] viiv?w.lta‘::: [D addr. rez {100 v

~Ethernet settings | [System time auto sy
Remote IPZ: ’222 . 222,222,222 | || Auto sync functior

Remote IP3: |222.222.222.222 | |Syn. interval (Ho12 3
Remote IP4: [222 . 222,222, 222 ;From reg No. D: [200 2

| *Take & consecutive reg HH:MM:SS YY

| Interactive

[T Auto transformation displaJLinl: 1 *I Reg No.D: 121 80 3]
[” Report current pic. No. ({Link 1 "l Rez No.D: IHBU :I

1.1.3 Codigos de funciones Modbus RTU Soportados cuando la HMI trabaja maestro

Funcion No. 01: Leer el estado de la bobina y obtener el estado actual de un grupo de bobinas
logicas (ON / OFF)

Funciéon No. 03: leer el registro de retencion y obtener el valor binario actual en uno o mas
registros de retencion

Funcion No. 05: Establecer una bobina simple, forzando un estado de ON / OFF de la bobina
logica (bit de escritura)

Funcion No. 06: Cargar un valor binario especifico en un registro de retencion (registro de
escritura)

Funcion No. 16: preestablecer multiples registros para cargar valores binarios especificos en una
serie de registros de retencidon consecutivos (escribir multiples registros)



1.2 HMI como maestro y conectado con varias configuraciones de esclavos
Atencion:

1. Cuando el HMI trabaja como maestro y se conecta a multiples esclavos, ya sea la
configuracion HMI solamente o HMI del HMI+PLC todo en uno, deben usar el puerto
RS485 y deben configurarse como COM2 en la configuracion de Link].

2. HMI RS232 solo puede conectarse a un esclavo

3. La configuracion de Link2 no admite el modo de conexion maestra con esclavos multiples

1.2.1 Ajustes de los parametros de comunicacion
1) Abrir "Aplicacion --- Configuracion de parametros OP --- Configuracion de comunicacion”
2) La configuracion en el Linkl es la siguiente:
Puerto de comunicacion: COM2.
Tipo de dispositivo: Modbus RTU Slave.

Velocidad de comunicacion, tiempo de espera de comunicacion, bit de verificacion, bit de datos,
bit de parada: de acuerdo con sus propias necesidades de comunicacion, el maestro y el esclavo
deben configurarse de la misma manera.

Numero de intentos: el valor predeterminado es 8 y el rango es 1-99, es decir, el nimero de veces
que se lee cada esclavo. Si el numero de intentos es 8 veces, cuando algin esclavo no estd
conectado, el host intentara leer 8 veces, cada vez es la configuracion del tiempo de espera de
comunicacion (el valor predeterminado es 200 ms). Después de 8 veces de lectura, si la
comunicacion no ha sido exitosa, el maestro ya no accede al esclavo del niimero de estacion, y
necesita reiniciar el maestro para acceder al esclavo del nimero de estacion 8 veces nuevamente.
Si se marca la solicitud de falla de comunicacion, se le solicitara una falla de comunicacion.

Si el nimero de pruebas se cambia a 1, se accederd al esclavo una vez cada vez,
independientemente de si el esclavo esta conectado, y se mejorara la velocidad de comunicacién
del maestro. Si se marca la solicitud de falla de comunicacion, no se solicitara la conexion de falla.



Con. set\ Network set H Alarm/Other ’| Figure/Language \
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Linkl Set up
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=
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Confirm(i)lplicati0n4 Cancel(ﬂ)l

1.2.2 Configuracion de comunicacion de multiples dispositivos
1) Abrir "Aplicacion --- Configuracion de parametros OP --- Configuracion de red".
Modo de direccion de ID del controlador: Seleccione Modo extendido.

Intervalo de conmutacion de ID de comunicacion extendido: el valor predeterminado es 35 ms,
que se puede ajustar de acuerdo con la comunicacion real.

ID de inicio de modo extendido: El valor predeterminado es 1, que es el primer nimero de
estacion esclava del esclavo conectado.

Cada numero de registro de direccion de ID: el rango de 100-30000 se puede configurar de
acuerdo con la configuracion del rango de registro real de cada esclavo.

La siguiente figura muestra cuando la HMI esta conectada con multiples esclavos, el primer
nimero de estacion esclava es de 1. Numero de cada registro de direccion de ID configurado 1000

Cuando 4x0-4x999 indica el registro de direccion del esclavo 0-999, 4x1000-4x1999 indica 0-999
del esclavo 2. La direccion de registro, 4x2000-4x2999, representa la direccion de registro 0-999
del esclavo 3 ... y asi sucesivamente.
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Confirm(Y) | plicationd Cancel (M)

1.2.3 Codigos de funciones Modbus RTU Soportados cuando la HMI trabaja maestro

Funcion No. 01: Leer el estado de la bobina y obtener el estado actual de un grupo de bobinas
logicas (ON / OFF)

Funcién No. 03: leer el registro de retencion y obtener el valor binario actual en uno o mas
registros de retencion

Funcion No. 05: Establecer una bobina simple, forzando un estado de ON / OFF de la bobina
logica (bit de escritura)

Funcion No. 06: Cargar un valor binario especifico en un registro de retencion (registro de
escritura)

Funcion No. 16: preestablecer multiples registros para cargar valores binarios especificos en una
serie de registros de retencidon consecutivos (escriba multiples registros)



2. Ajustes para HMI como esclavo

2.1 Ajustes para HMI como esclavo

2.1.1 ajustes de los parametros de comunicacion
1) Abrir "Aplicacion --- Configuracion de parametros OP --- Configuracion de comunicacion”
2) En el Link1 o Link2 la configuracion es la siguiente:

Puerto de comunicacion: cuando el producto es HMI solamente, seleccionar COM1 significa usar
el puerto RS232 y seleccionar COM2 significa usar el puerto RS485. Cuando el producto es un
HMI+PLC todo en uno, ya sea que el puerto RS232 o el puerto RS485 sea opcional en la HMI,
seleccione COM2.

Tipo de dispositivo: Modbus RTU Slave

Velocidad de comunicacion, tiempo de espera de comunicacion, bit de verificacion, bit de datos,
bit de parada: de acuerdo con sus propias necesidades de comunicacion, el maestro y esclavo
deben configurarse de la misma manera.

ID del dispositivo: el nimero de esclavo a leer.

sworrr ST =
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Com. set [' Network set || Alarm/Other || Figure/Language | ol i
I
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L.
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o L

] Attempts IS - Fast reading IO '¢| Data leng{0
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2.1.2 Ajuste del numero de estacion esclavo
Método de configuracion uno:

1) Coloque una tecla de funcién en el programa HMI y salte a la padgina del ment del sistema 255,
y luego compile y descargue el programa a la HML

Como se muestra abajo:

[Function key attribute M

~Pogition ~Basic

[” Locked ™ Transpar LanguaglFUIlKBYl |:
Left: IEEO vl [T Touch ef1 LanguagIFunKE"y‘ :
Top: |294 ﬁ roet format—— | [ Bazic function

Propert Burdelm Tump to|255#: S¥sStem menu 'l
. I Login Logout
Wide: |55 vl ant:la}{lﬁ "l

|| 1 Set Reg
igh: |25 & i i -

| Eien 25 2] gl I | [Link 1 =]

BackgE EffecILevel:Gem"l Elem typ: ID v| ?l

Prosp-ﬂ @ Basic fun RegiztezD: IO E

BMp: [ mL | |© Semior fu SetValusk: |0 B

|Confirm(1:l| |Cancel(ﬂ) ‘

2) Haga clic en esta tecla de funcion en el HMI para saltar a la pantalla del menu del sistema 255

para establecer el nimero de la estacion esclava.




Método de configuracion dos:

Registro interno: LW8206 ...... Intervalo de comunicacion de varias maquinas, es decir, la
direccion de la estacion esclava, rango: 1-255; agregue esta direccion de registro en HMI, como se
muestra a continuacion:

g atviouee W AT | T )
i — i ol N

Pozition Reg

[~ Locked Chann comni [Link 1+ v Set permil  Signed | Zero 1
- v Tii 1

[ Backg tr= Elem type: (LW | % * Direct upp 55555 -

[ IndirectMaxL:
Left: 121 5 || RegisterL¥: [8206 =

* Direct low m
Top: |44 = Data type: |16 Bit - "~ IndirectMinl- x

|
Propertw Set format Ctrl reg

Wide: lﬂ Bit numlﬁ Burde:m RegisterOz: |0 ¢:|
High: 42 % Decimalm Font: |8¥16 - Ctrl func|No usze -
Backg:lil NoticeSet. .. Alignm Cond exec Shuw”ﬂlﬂlﬂk”j
Pro=p :li [~ Paszzword Grade’m [ Password inputs

|Cunfirm(I:l| |Ca.nu:ell:H:|| |

u = r—— e ) d

2.1.3 Rango de direcciones del registro del esclavo
1) Rango de direccion de registro de datos: 4x0-4x65000
2) Rango de direccion de bit: 0x0-0x65000
2.1.4 Codigos de funciones Modbus RTU Soportados cuando la HMI trabaja esclavo

Funcion No. 01: Leer el estado de la bobina y obtener el estado actual de un grupo de bobinas
logicas (ON / OFF)

Funcion No. 03: leer el registro de retencion y obtener el valor binario actual en uno o mas
registros de retencion

Funcion No. 05: Establecer una bobina simple, forzando un estado de ON / OFF de la bobina
logica (bit de escritura)

Funcion No. 06: Cargue un valor binario especifico en un registro de retencion (registro de
escritura)

Funcion No. 16: preestablecer multiples registros para cargar valores binarios especificos en una
serie de registros de retencidon consecutivos (escriba multiples registros)
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3. Otros registros especiales

Registro interno: LW8246 ........... Contador de tiempo de espera de comunicacion Link1 (utilizado
solo para Modbus RTU Master)

Registro interno: LW8247 ........... Contador de tiempo de espera de comunicacion Link2 (utilizado
solo para Modbus RTU Master)

Registro interno: LW8248 ............ Contador de éxito de comunicacion Link1

Registro interno: LW8249 ............ Contador de éxito de comunicacion Link2
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